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SUMMARIES OF PAPERS APPEARING IN THIS ISSUE 

(These summaries may be reproduced) 

I VAN BRUHA, Praha: Learning extremal regulator implementation by 
a stochastic automaton and stochastic-approximation theory. Apl. mat. 25 
(1980), 315-323. 

There exist many different approaches to the investigation of the charac­
teristics of learning systems. These approaches use different branches of 
mathematics and, thus, obtain different results, some of them are too com­
plicated and others do not match the results of practical experiments. 

This paper presents the modelling of learning systems by means of sto­
chastic automata, mainly one particular model of a learning extremal 
regulator. The proof of convergence is based on Dvoretzky's Theorem on 
stochastic approximations. Experiments have proved the theory of stochastic 
automata and stochastic approximations to be a quite suitable means for 
studying the learning systems. 

JAROSLAV HASLINGER, IVAN HLAVACEK, Praha: Contact between elastic 

bodies — I. Continuous problems. Apl. mat. 25 (1980), 324—347. 

Problems of a unilateral contact between bounded bodies without friction 
are considered within the range of two-dimensional linear elastostatics. Two 
classes of problems are distinguished: those with a bounded contact zone and 
with an enlarging contact zone. Both classes can be formulated in terms 
of displacements by means of a variational inequality. The proofs of existence 
of a solution are presented and the uniqueness discussed. 

MIROSLAV FIEDLER, Praha: A deflation formula for tridiagonal matrices. 
Apl. mat. 25 (1980), 348-357. 

An explicit formula for the deflation of a tridiagonal matrix is presented. 
The resulting matrix is again tridiagonal. 

IVAN ULEHLA, MILOSLAV HAVLICEK, Praha: New method for computation 

of discrete spectrum of radial Schrodinger operator. Apl. mat. 25 (1980), 
358-372. 

A new method for computation of eigenvalues of the radial Schrodinger 
operator —d2/d.\-2 | v(jc), * ^ 0 is presented. The potential v(x) is assumed 
to behave as *~ 2 + c if x > 0 + and as x~2~E if x~>-foo, c k O , The 
Schrodinger equation is transformed to a non-linear differential equation 
of the first order for a function z(x, x). It is shown that the eigenvalues are 
the discontinuity points of the function z(oo, x). Moreover, it is shown how 
to obtain an arbitrarily accurate approximation of eigenvalues. 

The method seems to be much more economical in comparison with other 
known methods used in numerical computations on computers. 



ХАРАКТЕРИСТИКИ СТАТЕЙ ОПУБЛИКОВАННЫХ 
В НАСТОЯЩЕМ НОМЕРЕ 

(Эти характеристики позволено репродуцировать) 

IVАN ВяйнА, Ргапа: Ьеагтпд ех1гета1 гедиШог гтр1етеп1аИоп Ъу 
а зЮспаяйс аШота1оп апа* МоскаьИс-арргохипаХюп 1кеогу. Ар1. т а ! . 25 
(1980), 315-323. 

Моделирование обучающихся систем с помощью стохастических авто­
матов и метод стохастических приближений. 

В статье рассматривается моделирование обучающихся систем с по­
мощью стохастических автоматов. Особое внимание притом уделяется 
одной модели обучающегося экстремального регулятора. Доказательство 
сходимости основывается на теореме Дворецкого о стохастических 
приближениях. 

А̂I<05̂ АV НА8Е1ЖЗЕК, IVАЫ Н А̂VАСЕК, Ргапа: Соп(ас( ЬеШееп е1азйс 

ЬосИез — I. Сопйпиот ргоЫетз. Ар1. т а и 25 (1980), 324—347. 

Касание упругих тел — I. Непрерывные задачи. 

Рассматривается односторонее касание двух ограниченных тел без 
трения в рамках статической линейной плоской теории упругости. Вы­
деляются два класса этих задач, которые могут быть формулированы 
на языке перемещений посредством вариационных неравенств. Доказы­
вается существование решения и рассматривается вопрос об его одно­
значности. 

Мто5^АV РГЕПЬЕК, Ргапа: А с1е/1а(шп /огти1а /ог (г1сИадопа1 тШпсеа. 
Ар1. т а и 25 (1980), 348-357. 

Формула для понижения порядка трёхдиагональных матриц. 
Предлагается явная формула для понижения порядка трёх диагональ­

ной матрицы, сохраняющая свойство трёхдиагональности. 

IVАN ОЬЕНЕА, М[̂ 05^АV НАV̂ ^СЕК, Ргапа: Л/еи> телкой (ог сотрШаИоп 
о/ (И$сге1е зрес1гит о/ гаШа1 ЗскгоаЧпдег орега(ог. Ар1. т а и 25 (1980), 
358-372. 

Новый метод вычисления дискретного спектра радиального оператора 
Шредингера. 

В работе предлагается новый метод вычислениа собственных значений 
радиального оператора Шредингера —а1 /&х + V(x), х ^ 0 при пред-
положнеии, что V(x) ~ х~2~г при х-> + оо и 1)(х) ~ х~2 + г при * - > 0 + 

при е ^ 0. Уравнение Шредингера преобразуется к некоторому нелинейно­
му дифференциальному уравнению первого порядка для функции г(л, х) и 
показывается, что искомые собственные значения являются как раз точка­
ми разрыва этой функции и что этот факт можно использовать для их 
произвольно точного приближённого вычисления. Кажется, что с вы­
числительной точки зрения этот метод является более экономным чем 
другие известные методы. 
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